Akun asennus ja lataus

Ranneohjain

Li-po-akku on sisdanrakennettu ranneohjaimeen. Lataa se ennen kayttod tayteen mukana tulevan
USB-latausjohdon avulla.
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Huomautus:

- Jos kauko-ohjainta ei muodosteta pariksi dronen kanssa 1 minuutin sisalla, se kytkeytyy pois paalta
automaattisesti.
- Kauko-ohjaimen siirryttyéd matalan jannitteen tilaan merkkivalot vilkkuvat hitaasti ja ohjain taytyy ladata.

Lataus
Yhdista USB-latausjohdon toinen paa akkuun ja toinen paa tietokoneen USB-porttiin tai verkkolaitteeseen (ei
mukana).
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Drone

Vaurioituneiden siipien vaihtaminen:

Dronen mukana toimitetaan 4 vararoottoria, kaksi tyyppia A (ai-a2) ja
kaksi tyyppia B (g1-s2). Naet kirjaimet "A” ja "B” ohjaamossa. Vaihda

roottori moottoriin nékyvissa olevan tyypin mukaisesti.



Ranneohjain (painovoima-anturi)

1. Virtapainike

Virran kytkeminen paalle: lyhyt painallus

Virran kytkeminen pois paalta: pitkd 5 sekunnin painallus
Gyroskoopin nollaus: lyhyt painallus (ennen Kkuin drone
laskeutuu)

Laskeutuminen: lyhyt painallus

Hatapysaytys: pitkd 2 sekunnin painallus

2. Sormipainike

Nousu: lyhyt painallus

Kieppi/pyorahdys: lyhyt painallus, sitten ranteen taivutus/kaanté
Nousu yléspéin: pitka painallus ja ranteen taivutus eteenpain
Lasku alaspain: pitka painallus ja ranteen taivutus taaksepain
Pydriminen vasemmalle: pitkd painallus ja ranteen kaanto

vasemmalle

Pydriminen oikealle: pitkd painallus ja ranteen kadanto oikealle
IR-tunnistustila: siirry IR-tunnistustilaan / poistu siitd painamalla
lyhyesti ja nopeasti 3 kertaa

Pikakaynnistyksen vaiheet

1. Kytke drone paalle 2. Kytke ranneohjain paalle 3. Kaynnista drone

(Aseta drone maahan ja paina dronen (Laite ranneohjain ranteeseesi ja paina (Paina lyhyesti ranneohjaimen
virtapainiketta pitkaan, kunnes LED-valot lyhyesti ranneohjaimen virtapainiketta. sormipainiketta, jolloin drone nousee
vilkkuvat hitaasti) Ranneohjain muodostaa pariliitoksen automaattisesti 1,2 metrin korkeuteen)

dronen kanssa automaattisesti)

Gyroskoopin nollaus

Gyroskoopin nollaus on valttamatdon ennen ensimmaistd lentoa tai dronen
pudottua maahan, jotta varmistetaan, ettd drone nousee normaalisti ja lentaa
vakaasti: Paina lyhyesti ranneohjaimen virtapainiketta, dronen LED-valot vilkkuvat
erittéin nopeasti ja jaavat sitten palamaan. Gyroskoopin nollaus on nyt tehty.




Paatoiminnot

Oikealle: ranteen kédantadminen oikealle / /

Pyodriminen vasemmalle: pitk& sormipainikkeen painallus ja ranteen kdantaminen vasemmalle

Kieppi eteenpain: lyhyt sormipainikkeen painallus ja ranteen taivutus nopeasti eteenpain

Kieppi taaksepain: lyhyt sormipainikkeen painallus ja ranteen taivutus nopeasti taaksepain

Pyodrahdys vasemmalle: lyhyt sormipainikkeen painallus ja ranteen kaantdminen nopeasti vasemmalle
Pyorahdys oikealle: lyhyt sormipainikkeen painallus ja ranteen kdantaminen nopeasti oikealle

Laskeutuminen: paina virtapainiketta lyhyesti lennon aikana, drone laskeutuu hitaasti.

1. Eteenpaéin/taaksepain/vasemmalle/oikealle

a. Eteenpain: ranteen taivutus eteenpain

b. Taaksepéin: ranteen taivutus taaksepain

c. Vasemmalle: ranteen kdantaminen vasemmalle

d.

2. Nousu yldspain / lasku alaspéin / py6ériminen vasemmalle / pyériminen oikealle
a. Nousu ylospain: pitkd sormipainikkeen painallus ja ranteen taivutus eteenpain

b. Lasku alaspain: pitkd sormipainikkeen painallus ja ranteen taivutus taaksepain

C.

d. Pydriminen oikealle: pitk& sormipainikkeen painallus ja ranteen kdantaminen oikealle
3. Kieppi/pytrahdys

a.

b.

C.

d.

4. Laskeutuminen/hatépysaytys

a.

b.

Hatapysaytys: paina virtapainiketta pitkdan 1 sekunnin ajan, drone putoaa suoraan alas.




5. IR-tunnistustila (infrapuna)

Drone siirtyy IR-tunnistustilaan, kun painat sormipainiketta lennon aikana lyhyesti 3 kertaa, dronen LED-valot

vilkkuvat 3 kertaa nopeasti.

Drone tunnistaa lapindkymattomat esteet, kuten seinét ja ihmisten kadet.

Drone muuttaa lentosuuntaa, kun se tunnistaa esteité.

Huomautus:

- Ranneohjaustila on edelleen kaytettavissa IR-tunnistustilan ollessa paalla.

- IR-tunnistustila kytketaén pois paalté, kun painat sormipainiketta lyhyesti uudelleen 3 kertaa.

- Jos ranneohjain ei ole paalla, kun IR-tunnistustila on paalla, drone on aina valmis IR-tunnistustilaan. Kun
drone kytketdan uudelleen paalle, se tukee "heita lentoon”-toimintoa.
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Li-po-akku Siivet USB-latausjohto Ranneohjain
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Sahko- ja elektroniikkalaitteet seka niissa kaytettavat paristot sisdltavat materiaaleja, komponentteja
ja aineita, jotka voivat olla vahingollisia terveydelle ja ympaéristolle, jos jatemateriaalia (pois
heitettavat sahko- ja elektroniikkalaitteet seka paristot) ei kasitella asianmukaisesti.

Sahko- ja elektroniikkalaitteet seka paristot on merkitty alla olevalla rastitun jateastian symbolilla.
Symboli kertoo, ettei sahko- ja elektroniikkalaitteita tai paristoja saa havittdd kotitalousjatteen
mukana, vaan ne on havitettava erikseen.

On tarkeaa, etta loppukayttdjana viet kaytetyt paristot oikeaan kerayspaikkaan. Talla tavoin voit
varmistaa, etta paristot kierratetaan lain mukaan, eivatka ne vahingoita ymparistoa.

Kaikkiin kaupunkeihin on perustettu kerayspisteita, joihin sdhko- ja elektroniikkalaitteet seka paristot
voidaan vieda maksutta edelleen toimitettaviksi kierratysasemille tai muihin kerayspisteisiin tai ne
voidaan kerété suoraan kotoa. Lisatietoja saat kuntasi tekniseltd osastolta.

Inter Sales A/S vakuuttaa, etta radiolaitetyyppi DENVER DRO-170 on direktiivin 2014/53/EU
mukainen. EU-vaatimustenmukaisuusvakuutuksen taysimittainen teksti on saatavilla seuraavassa
osoitteessa: Kirjoita selaimeen osoite: www.denver-electronics.com napsauta hakukuvaketta
verkkosivuston ylareunassa. Kirjoita mallinumero: dro-170. Siirry nyt tuotesivulle, RED-direktiivi
nakyy latausten/muiden latausten alla.

Kayttdtaajuusalue: 2458—-2473 MHz

Maks. lahtéteho: 7,4 W

Maahantuoja:

DENVER ELECTRONICS A/S
Omega 5A, Soeften

DK-8382 Hinnerup

Tanska

www.facebook.com/denverelectronics



